AN530 Overvagning af variabel belastning

Application note AN530

Opgave

Overvagning af effekteendringer (dP/dt).

Beskrivelse

Overvagning af system med variabel belastning, hvor en statisk graense ikke kan lgse opgaven.
Der anvendes en speciel algoritme, hvor den aktuelle méaling sammenlignes med tidligere malinger.

Unipower

Til denne opgave benyttes Unipower HPL530.

Opseatning

HPL530 har en grense med en specielt udviklet dP/dt overvagningsalgoritme samt en normal max/min granse.
Hver graense har sit eget udgangsrele; Graense 1 (max/min) kontrollerer relee 1 og dP-graensen kontrollerer relae 2.

Spendingsomrade skal vealges til nominal spanding for motoren.
Stremomrade bgr valges, sa den maksimale motorstrgm er daekket.

Starttimer (Ts) skal veelges lang nok til at bortfiltrere motorens startstram. Veaelges Ts for kort, vil der opsta
fejlalarmer ved opstart. Vaelges Ts for lang, kan der ske skade pé& udstyr, hvis en alarmtilstand er til stede ved
opstart. S& Ts skal veelges akkurat lang nok til, at motoren er i nominel hastighed, nar Ts udlgber.

Responstimer (Tr) skal indstilles i overensstemmelse med behovet for indgreb ved overbelastning /
underbelastning. Typiske veerdier for overlastsikring ligger under 0,5 sekunder, men en eksakt verdi kan ikke gives
her.

Bemark: Der findes ingen responstimer til dP-greensen; En alarmtilstand signaleres gjeblikkeligt via rele 2.

Granse 1 type (P01) skal veelges, som opgaven kraever. Mulighederne er Max-graense, Min-graense eller Off. Hvis
graensen slas fra (Off) har rela 1 ingen funktion.

Graense dP type (P02) kan indstilles til kun at overvage positive &ndringer (+P) eller at overvage bade positive og
negative &ndringer (+P). Hvis et fald i den malte effekt opstar under en +P overvéagning foretager HPL530 sig intet.
Under +P overvagning behandles negative effekteendringer pd samme méde som positive.

Graenseveerdi (Max/Min granse) kan indstilles ved hjelp af peak-detektorer; For en max-grense kares motoren
ved maksimal acceptabel belastning og max-peak aflaeses. Graenseverdien bgr da saettes passende over. Tilsvarende
for en min-greense — blot ved mindste acceptable belastning og min-peak benyttes som guide. Granseverdien
lzegges passende under min-peak-veardien.

dP graenseveerdi (dP graense) skal indstilles, sa ingen alarmer forekommer under normal drift — altsd ved normale
belastningsaendringer. Dette ggres lettest ved at benytte den indbyggede dP/dt-peakdetektor. Lad motoren kare ved
normal drift og aktiver begge pil-taster for at afleese dP/dt-peak. Indstil herefter dP-graensevaerdien passende over
denne verdi. dP-grenseverdien indstilles i ”Limit dP”-display modus med den rgde lysdiode tendt og Pxx i
displayet, hvor veerdien efter P svarer til greenseveerdien i %.

dU greenseveaerdi (dP graense) er en meget vigtig parameter i dP/dt-overvagning; den benyttes til at undga dP/dt-
alarmer forarsaget af pludselige stigninger eller fald i motorspaendingen. For eksempel vil en andring af
motorspandingen pa 5% forarsage en &ndring af motorens tomgangseffekt pa 10%. Derfor - afhangigt af motorens
belastning — kan dette nemt generere en dP/dt-fejlalarm.
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En passende veerdi for dU grensevardien findes bedst ved at lade motoren kare ved normale driftbetingelser og
seenke du-greenseveaerdien, indtil ”Limit dP”-lysdioden blinker grgnt. Dette er maden, hvorpa HPL530 indikerer, at
spandingsendringer blokerer for dP/dt-alarmer. Nu gges dU granseverdien, indtil lysdioden ikke leengere blinker
for derved ikke at blokere for dP/dt-alarmer under normale spandingsbetingelser.

dU-graensevardien indstilles i Limit dP”-display modus med den grgnne lysdiode tendt og Uxx i displayet, hvor
veerdien efter U svarer til graenseveerdien i volt.

Virkemade

Den falgende figur viser virkemaden for HPL530, hvor dP/dt-overvagning er skitseret til hgjre i figuren.
Nederst i figuren vises releernes positioner, over hvilke en kurve for et effektforlgb er vist. @verst er et
spaendingsforlgb skitseret.
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Ved punkt (1) er en dP/dt-greenseveerdi overskredet. Fgr der genereres en dP/dt-alarm, undersgges farst
spaendingsforlgbet; Ved punkt (2) er du/dt-grensevaerdien ligeledes overskredet (1 dette tilfeelde en hurtig
spaendingsstigning), hvilket far HPL530 til at ignorere dP/dt-overskridelsen. Dette kan ses i punkt (3), hvor ingen
alarm gives — der er ingen &ndring af tilstanden for rele 2.

I punkt (4) skitseres et tilsvarende effektforlgb som i punkt (1) — dP/dt-graensevardien overskrides. Som far
undersgges spendingsforlgbet, der i punkt (5) ikke indikerer en overskridelse af dU-grenseveerdien, hvorfor
HPL530 genererer en dP/dt-alarm vist i punkt (6) ved at relee 2 skifter.

Den genererede alarm kan resetes ved at aktivere "Reset”-tasten eller indgang S1.

Bemerk: Hvis der benyttes ekstern auto-reset (S1 er permanent forbundet med Gnd), er dP/dt-overvagning
deaktiveret. Indgang S1 kan dermed benyttes til at blokere for kun dP/dt-alarmer ved at forbinde S1 til Gnd i
perioder, hvor kendte dP/dt-alarmer forekommer.

Tilslutning

Diagrammet herunder viser, hvorledes HPL530 kan forbindes for at lgse opgaven. Det er vigtigt, at indgang S1

(klemme 15) ikke er forbundet permanent til gnd (klemme 14), hvorved dP/dt-overvagningen er permanent
deaktiveret.
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I eksemplet er de to udgangsrelaer serieforbundet for at give et signal for alarm for begge greenser. Hvis det gnskes
at skelne mellem over/under-belastning og dP/dt-overskridelse, skal releerne forbindes til hver sin indgang i

styringen.
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